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Vaculex TP løfter
Vaculex TP løfter er meget alsidig og håndterer et stort udvalg af varer i forskellig størrelse, form og vægt. Den griber 

varerne fra enhver side, og man kan nemt rotere enten liften eller varerne 360º for at placere dem efter behov. Liften 

kræver minimal træning for at bruge. Maks vægten er 40 kg som standard, men kan øges til 65 kg. Vaculex TP-familien 

omfatter TPH, TP Scale, TP BaggageLift og TP Combi.
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Vaculex VL løfter
Vaculex VL er den brugervenlige og kraftfulde løfter. Den anvendes hovedsageligt hvor behovet for løft af tungere varer er 

almindeligt. Løfteren anvendes med begge hænder. Vaculex VL kan løfte næsten alt mellem 30 og 250 kg. og med den rigtige 

kombination af tilbehør kan Vaculex VL løfte flere genstande på en gang, vippe og dreje varer.
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Vaculex ML
Vaculex ML er en håndbetjent vakuumløfter, som let kan tilpasses til de fleste håndteringssituationer med løft på mellem 5 

og 70 kg. ML-serien tilbyder mange muligheder for at vælge mellem forskellige styrehåndtag, sugefødder og andre løsninger 

for at tilpasse løftesystemet til dit specifikke løftekrav.
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Vaculex TS
Vaculex TS er udviklet til at løse problemer med håndtering af varer mellem lave og høje stablingshøjder.

Vaculex TS gør det nemt at gribe eller frigive varer med høj kontrol selv ved højder langt over operatørens hoved.

Det unikke design af Vaculex TS styrehåndtag gør det også muligt at løfte varer på gulvniveau uden at man skal bukke eller 

bøje sig.

Vaculex TS kan let tilpasses specifikke behov. Styrestangsprincippet for stabling kan også benyttes på Vaculex VL-

produktserien.
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Letløbende aluminiumskinne anlæg
Krananlæg til meget let bevægelse i x-y retning. 

Utrolig let montering i loft/spær eller på søjler. 

Perfekt til enten vakuumløftere eller talje.

Nem at udvide i længderetning.

JLM giver op til 5 års garanti på anlægget.

JLM har forskellige skinne størrelser, der dækker fra få kilo og op til 1000kg. ved 5m spænd.
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Type Løftekapacitet Totallængde 
 (L1) 

Skinnelængde  
(L2) 

Svingområde Højde (H1) Højde til skinne 
(H2) 

Type af 
fodplade 

SL2KG125 125 kg 2415 mm 2000 mm 270° 3635 mm 3000 mm A 
SL3KG125 125 kg 3415 mm 3000 mm 270° 3635 mm 3000 mm A 
SL4KG125 125 kg 4415 mm 4000 mm 270° 3635 mm 3000 mm A 
SL5KG125 125 kg 5415 mm 5000 mm 270° 3635 mm 3000 mm A 
SL3KG160 160 kg 3415 mm 3000 mm 270° 3635 mm 3000 mm A 
SL4KG160 160 kg 4415 mm 4000 mm 270° 3635 mm 3000 mm A 
SL5KG160 160 kg 5415 mm 5000 mm 270° 3635 mm 3000 mm A 
SL3KG250 250 kg 3415 mm 3000 mm 270° 3635 mm 3000 mm A 
SL4KG250 250 kg 4415 mm 4000 mm 270° 3635 mm 3000 mm A 
SL3KG320 320 kg 3415 mm 3000 mm 270° 3785 mm 3000 mm B 
SL4KG320 320 kg 4415 mm 4000 mm 270° 3785 mm 3000 mm B 

Søjlesvingkraner 
 

               Fodplade: 
    A                   B 

JLM tekniks søjlesvingkraner er med aluminiumsudlæggerarm.  

Alle led, løbekat og kablevogne er med kuglelejer. Kranen leveres i RAL 7015. 

 



Søjlesvingkran
Søjlesvingkran med aluminiumsudlægger arm, for montering af talje eller vakuumløfter.

Løftekapacitet op til 500kg.

Kan monteres i gulv eller på flytbart fundament.
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Flytbar vakuumløfter ’Empty’
Flytbar søjlesvingkran med Vaculex vakuumløfter. 

Svingarmen er knækarm max. 2,4m.

Søjlen er med hæve/sænkefunktion. 

Kan flyttes med gaffeltruck.
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Freja/Containertømmer
JLM mobil containertømmer. Kan kobles på de fleste transportbånd.
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Thor/containertømmer
JLM eldrevet containertømmer. Med eldrevet bånd hvor der kan tilkobles rullebånd i forlængelse.
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ODIN/containertømmer
JLM eldrevet containertømmer hvor der tømmes direkte på palle.
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Folierulleløfter med 90˚tilt
Folierulleløfteren fastholder med dorn, i den indvendige diameter og kan tilte rullen 90˚ med luftcylinder. Der er automatisk 

tyngdepunkts forskydning når der tiltes.

Det forudsætter, at rullen ikke laver spiraleffekt ved løft i indvendig core.

Bemærk billede er ikke et standard åg, men er vist med 3” og 6” dorn.
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180° vendeåg
Løfteåg med 180˚ tilt. Til løft af materialer med glat overflade og hvor der ikke er gennemsug. Eks. jernplader, glas, plast 

mm.
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Pladeløfteåg
Pladeløfteåg fås i tre forskellige varianter op til 1000kg.
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Krone Løfteåg
Løfteåg til løft af glas eller vinduer. 

Kan rotere 90˚ til begge sider manuelt. Maks 500kg.

Vi har flere forskellige løfteåg til glas og vinduer, venligst kontakt os for information.
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Sakseåg (Klik klak)
Speciel fremstillet sakseåg, der klemmer udvendigt på emnet, når der løftes med talje.

Bemærk billede er ikke et standard åg
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Løft af kasser på lager
Løsninger for løft eller pluk af kasser på lager.

A L W A Y S  I N  M O V E M E N T



          

          

           

         

       

     

   

   

 

     
     
       
    

 

    
      
    

   

 

        
        
      
  

   

 

      
     
        
        

   

  
 

    
      
     

   

 

      
 

        
 

  

 

       
      


   

     

     
   
        



      
     
   

  

     
     
 
 

 

     
      
     
       




      
  

 

     
      
 

   

      
     


  

      
     
       
 



       
        
       
     
         





          

          

           

         

       

     

   

   

 

     
     
       
    

 

    
      
    

   

 

        
        
      
  

   

 

      
     
        
        

   

  
 

    
      
     

   

 

      
 

        
 

  

 

       
      


   

     

     
   
        



      
     
   

  

     
     
 
 

 

     
      
     
       




      
  

 

     
      
 

   

      
     


  

      
     
       
 



       
        
       
     
         


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