UNIVERSAL ROBOTS

Tekniska specifikationer

6-axlad robotarm med en arbetsradie pa 850 mm

Vikt:
Lyftformaga:
Rackvidd:
Rotation:
Hastighet:
Repeterbarhet:
Fotavtryck:
Frihetsgrad:

Kontrollrdrelse (B x H x D):

I/0-portar:

1/0-stromforsorjning:

Kommunikation:

Programmering:

Ljudniva:

IP klassificering:
Effektforbrukning:
Samarbetslage:
Material:
Temperatur:
Matning:

Berdknad livslangd:

18,4 kg

5 kg

850 mm

+/-360°

Ledpunkt: 180°/sek. Verktyg: Cirka 1 m/sek.
+/-0,1 mm

@ 149 mm

6 roterande ledpunkter

LT5 mm x 423 mm x 268 mm

UR5

10 digitala ingangar, 10 digitala utgangar, 4 analoga ingdngar, 2

analoga utgangar

2LV1 200 mA i styrenhet och 12 V/24 V 600 mA i verktyg

TCP/IP 100 Mbit: IEEE 802.3u, 100BASE-TX
Ethernet socket & Modbus TCP

Grafiskt anvdandargrénssnitt pa

12 tums tryckkanslig lattviktsskarm med vaggupphangning

Lag bullerniva
IP5L
Ca 200 watt for genomsnittligt program

Testad enligt SS-EN 1SO 10218-1:2006, avsnitt 5.10.1 och 5.10.5

Aluminium, ABS-plast

Roboten kan arbeta i en omgivningstemperatur pa 0-50°

100-240 VAC, 50-60 Hz
35 000 timmar

6 meter kabel mellan robot och styrenhet
L,5 meter kabel mellan tryckkanslig skarm och styrenhet
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