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MotoLogix

PLC-styrning av MOTOMAN-robotar.

Programmera i PLC som vanligt, och lat MotoLogix ldagga till robotens
rorelser. Ett bibliotek med funktionsblock och programexempel ingar.

MotoLogix funktionspaket gor det mojligt att bade program-
mera och styra MOTOMAN robotar fran en PLC, utan att det
kravs séarskilda kunskaper om robotprogrammering. Roboten
blir i stallet integrerad i PLC och HMI-miljdn. Funktionspaketet
bestar av tva delar: MotoLogix Runtime mjukvara for robotstyr-
systemet och MotolLogix PLC Library med funktionsblock som

underlattar programmeringen i PLC.
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Anvandningsomraden

Typisk anvandning ar i ett system som styrs av en PLC med
roboten som en “slav”. Anvandningsomradet &r hantering i
forsta hand, men Motologix kan ocksé anvéandas fér maskin-
betjaning, gjutning, formsprutning, plockning, packning,

palletering och méatning, provning och sortering.

Motol.ogix &r aéremot inte lampligt f1or hdghastighets-

applikationer som t.ex. bagsvetsning, slipning eller malning.

Viktiga fordelar

e Kunskap om robotprogrammering behdvs inte.

e Bibliotek med funktionsblock och programexempel ingar.
e Banféljiningens kvalitet sakerstélls av DX200 styrenhet.

e Stoder alla MOTOMAN DX200 robotar.

Systemkrav

e DX200.

e  Ett MotoLogix funktionspaket kan hantera upp till fyra
robotar.

Frislappt for

e Powerlink (B&R).

e  Ethernet (Rockwell Automation).
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