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MED COBOTS

Omkostningseffektive, sikre og fleksible kollaborative robotter, eller cobots, gor
automatisering nemmere end nogensinde, selv for sma og mellemstore virksomheder.
Men selvom cobots kan klare fantastisk mange forskellige typer operationer, er der jobs,
som giver mere mening at automatisere end andre. Dette geelder isaer, hvis du netop er
kommet i gang — og det er derfor, at vi har lavet denne enkle 10-trins guide.

CHECK DIT COBOT-O-METER

Er dette forste gang, du implementerer cobots? Led efter processer, som primeert ligger
i den simple ende af skalaen. Nogle fa komplekse elementer er fint, men hvis de fleste
af dine svar ligger i den avancerede ende, sa er der grund til at taenke over dette. En
cobot kan bestemt stadig automatisere din process, men du vil maske have behov for
hjeelp fra en systemintegrator eller en anden ressource.
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Cobot-o-meter

Simple _ ﬁ Advanced

Det "simple" omrade daekker Det "avancerede" omrade daekker
opgaver, som du nemt burde opgaver, som maske kraever
kunne klare selv. udefrakommende assistance



HVAD KAN DU
AUTOMATISERE?

Find ud af deti 10 enkle trin

|deelle applikationer for cobots er gentagne, manuelle processer, som kan finde
sted omkring den menneskelige arbejdskraft, men ikke kraever menneskelig
fingerfaerdighed, kritisk taenkning, eller beslutninger pa stedet. Maskinel betjening
0g pick-and-place-operationer er et godt sted at starte, seerligt de jobs som kan
medfgre ergonomiske skader eller kraever, at den menneskelige arbejdskraft
interagerer med farligt maskinel.
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GENNEMLOB

Cobots udfgrer typisk en simpel proces i cirka samme tempo som en menneskelig
medarbejder, sa overvej at automatisere operationer, hvor du allerede er tilfreds med den
produktion, som du opnar manuelt. En cobot kan selvfglgelig fortsaette processen
uafbrudt — selv i dggndrift — sa du vil sandsynligvis opleve en gget produktivitet. Desuden
leverer cobots ensartet, palidelig arbejdskraft, som kan friggre den menneskelige
arbejdskraft fra ufaglaerte jobs, séledes at de kan arbejde pa aktiviteter med hgjere veerdi.
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Cobot-o-meter

Simple _ ﬁ Advanced

Lignende gennemlgbshastighed Hgjere hastighed tilfgjer
som menneskelig arbejdskraft kompleksitet til risikovurdering




RAKKEVIDDE OG
OFTEEVNE

Cobots findes i forskellige storrelser, men er generelt ideelle til applikationer med en
raekkevidde pa mindre end 50 tommer (1300 mm), og bevaegelige dele, der vejer under

20 pund (10 kg). Glem ikke at inkludere vaegten af veerktgjet for enden af armen i den
totale Igfteevne. Safremt du har flere processer, skal du kigge efter en familie af cobots,
der tilbyder en raekke forskellige stgrrelser og specifikationer. Bortset fra store jobs som
palletering, sa overvej automatisering af jobs, som en person kan na fra en enkelt position.
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Cobot-o-meter

Simple _ — Advanced

Bevaegelige dele under 20 pund (10 kg) Flere cobots eller
og en raekkevidde pa mindre end 50 produktionslayout andres for at
tommer (1300 mm) imgdekomme raekkevidde



DELE OG
PRASENTATION

Ideelle cobot-jobs involverer bevaegelige dele, der er ensartede i stgrrelse og form, hvilket ger
det nemmere at angive endeeffektor til at samle dem op. For lettere programmering, placer
delene i samme position pa et bord eller en bakke, sa robotten kan gentage den samme
proces igen og igen. Eller placer delene i en ordnet matrix (i en bakke eller en kasse), sa
robotten blot behgver at leere den fgrste position, slutpositionen og antallet af dele i hver
reekke og kolonne. Nogle cobots har endda forprogrammerede palleteringsfunktioner.

Cobot-o-meter
Simple _ ﬁ Advanced

Ensartet storrelse og form Ustruktureret praesentation og
i en ordnet prasentation divergerende dele




SAMARBEJDE
MED MENNESKER

Kollaborative robotter er designet til at arbejde sikkert side om side med menneskelig
arbejdskraft, men en risikovurdering vil hjeelpe med at definere den passende menneske-
cobot-interaktion i din situation. Ligesom med mennesker, der arbejder sammen, omfatter
sikkerhedsproblematikker bevaegelige dele med skarpe kanter eller brug af et skaereveerktgj,
svejsebraender eller slibeskive. Et ideelt samarbejdsmiljg er et, hvor mennesker ger, hvad de

er gode til — som at fgre tilsyn med operationer — mens cobots ggr det gentagne, manuelle
og muligvis farlige arbejde med handtering af dele og maskiner.

Cobot-o-meter

Simple _ ﬁ Advanced

Medarbejdere og cobot har Cobot hastighed, dele eller
definerede omrader og endeeffektorer, som kraever ekstra
interaktion sikkerhedsforanstaltninger



-ORBINDELSESEVNE
& INTEGRATION

Taenk over hvilke maskiner, du gnsker, din cobot skal interagere med, og hvorledes
interaktionen skal se ud. Vil cobotten simpelthen erstatte en menneskelig interaktion,
sasom abning af en dgr, lastning eller losning af dele, eller tryk pa en knap? Eller er der
behov for en teettere integration mellem robotten og maskinen med direkte handtryk

i mellem dem? Jo teettere din robot er forbundet til en maskine, jo mere kompleks vil
processen veere at automatisere.

Cobot-o-meter

Simple -|— —|- Advanced

Cobot efterligner menneskelig Cobotintegrererdirektemedmaskinens
interaktion med maskiner I/0 uden forbasale cykluskommandoer




GRIBERE
ENDEEFFEKTORE

En endeeffektor er monteret pa robotarmen for at kunne interagere med dele og
maskiner. Det kan vaere en sugekop eller en to-fingret griber, der opsamler dele, et spot-
svejseveerktgj eller en malingssprgjte, eller naesten alt andet, du kan forestille dig til at
opfylde dine applikationsbehov. En raekke sugekopper og gribere er bredt tilgaengelige
for cobot-arme, og til specifikke applikationer kan du muligvis skabe specialveerktgjer
ved hjeelp af 3D-printere eller specialiserede leverandgrer.

Cobot-o-meter

Simple _ ﬁ Advanced

Ensartede dele, lette at samle op Variablestgrrelserogformepadeleeller
med standardgribere brugerdefinerede endeeffektorer




ONTERING OG
AFSKARMNING

| de mest simple applikationer, er cobotten monteret pa et sted, forbliver der, og foretager sig
det samme igen og igen. Letvaegts- og let programmerbare cobots kan ogsa flyttes imellem
processer — selv monteret pa en vogn for at ggre det praktisk. Blot husk pa, at hver gang
cobotten flyttes, skal den lokaliseres i sit arbejdsomrade, sa dele og maskiner befinder sig,

hvor cobotten forventer, at de er. Programmer kan gemmes pa undervisningsdelen og
genindlaeses ved tryk pa en knap.

Cobot-o-meter

Simple _ ﬁ Advanced

Robot monteret pa et sted, Robotten bevaeger sig, opererer ved
bevaeger sig ved almindelig hoj hastighed, eller kraever ekstra
menneskelig hastighed sikkerhedsforanstaltninger




MILJD

Cobots kan arbejde i naesten alle miljg, som mennesker kan arbejde i, uden at klage over
temperatur, stgj eller snavs. Pa den anden side, kan du ogsa finde cobots, der kan
fungere i hygiejniske miljger, eller som endda er renrumscertificerede. Men ligesom
enhver type udstyr (eller menneskelig arbejdskraft, for den sags skyld), kan cobots i
ekstreme miljger have brug for ekstra beskyttelse.

Cobot-o-meter

Simple _ ﬁ Advanced

Standard arbejdsmiljg for den Ekstreme miljoer eller applikationer
menneskelige arbejdskraft med hygiejniske- eller renrumskrav




PROGRAMMERIN
OG LOGIK

Jo flere maskiner eller enheder, du gnsker, at cobotten skal interagere med, des mere
kompleks bliver applikationen. Enkle pick-and-place-operationer, med ensartede dele
i ordnede positioner, kan programmeres pa minutter. Skift til forskellige operationer eller
deltyper kan typisk ogsa ggres hurtigt og nemt. Som en tommelfingerregel er en god

kandidat til nem automatisering enhver proces, hvor robotten kan ggre sit arbejde med
simpel og minimal feedback fra eksterne sensorer eller kontrollere.

Cobot-o-meter

Simple _ ﬁ Advanced

Simple, ensartede pick-and-pla-

Applikationer, som kraever visuel vejledning,
ce-processer

kraft- eller sikkerhedssensorer




FREMTIDIGE
BEROV

Hvis du lige er begyndt med cobots, er det en god idé ikke at vaere for ambitigs.

Men det betyder ikke, at du ikke bgr taenke fremad. Nar du har oplevet dine f@grste succeser,
vil du maerke, at du kigger pa alle dine manuelle operationer med nye gjne.

Undersgg tilgeengelige cobots og overvej, om den cobot, der opfylder dine behov i dag,
ogsa vil opfylde dine fremtidige behov. Nar du far din fgrste cobot-applikation op at kgre, vil
du maske opleve, at det, der forekom ambitigst, da du startede op, nu er helt fornuftigt.

Cobotserfleksible, letogkannemtprogrammers, saduvilmaskegnskeatlade
din fgrste cobot afprgve nye og mere ambitigse applikationer pa dit
produktionsgulv.Vedatvaelgefraenfamilieafcobotsafforskelligestgrrelserog
specifikationer, kan du nemt omsaette opsamlet viden og hurtigt starte nye
operationer.

Cobot-o-meter

Simple _ — Advanced

| dags ensartede processer Hvad der forekom ambitigst,
da du startede, kan snart fgles ligetil!




VI GOR DET LET AT
HOMME | GANG!

Anmod om en cobot-demo fra en
forhandler i dit omrade og find ud af,
hvor nemt det kan vaere at komme i
gang med en cobot.

RING PA: 9669 4720
- Og sa er duigang!

Universal Robots blev medstifteti 2005 af virksomhedens CTO Es-
ben @stergaard, som gnskede at ggre robotteknologi tilgaengelig
for alle ved at udvikle sma, brugervenlige, rimeligt prissatte og
fleksible industrirobotter, der er sikre at arbejde med. Siden den
farste robot blev lanceret i 2008, har virksomheden oplevet en
kraftig vaekst,og debrugervenligerobotter seelgesnuimereend 50
lande verden over.

Find yderligere oplysninger pa https://bila-robotics.dk/
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https://info.universal-robots.com/da/bookdemo
https://bila-robotics.dk/
https://bila-robotics.dk/kontakt

