En enda kontaktpunkt
fFor samarbetande
tillampningar

Alla verktyg du behéver pa en
plats for att automatisera mer




Samarbetande applikationer ar framtiden For automation och maojliggor
snabb driftsdttning, enkla verktygsbyten och sdker drift sida vid sida med
manskliga arbetare. Tillverkare kan dra nytta av det fulla vardet av innovati-
va samarbetande applikationer med ett komplett utbud av Plug & Produce-
gripare, sensorer, visionsgivare samt programvaran som driver dem.

Vi erbjuder branschens stérsta utbud av armslutsverktyg och programvarulos-
ningar fér samarbetande applikationer med ett enhetligt mekaniskt granssnitt
som hjalper tillverkare att automatisera sin produktion snabbt och effektivt.
Vart innovativa och tillverkarfokuserade tillvdgagangssatt sparar dig tid och
pengar sa att du kan fokusera pa din produktion.

Vi ar mycket glada att visa dig vad du kan astadkomma med flexibla, kostnads-
effektiva samarbetande applikationer.

Enrico Krog Iversen, vd OnRobot

Om OnRobot

OnRobot grundades som ett globalt foretag i juni 2018 ge-
nom sammanslagningen av danska On Robot, ungerska
OptoForce och amerikanska Perception Robotics. Det
danskaforetaget Purple Robotics valkomnades en kort tid
senare. Foretaget Blue Workforces immateriella tillgdngar
forvarvades i april 2019. Vart och ett av féretagen var kdnda
for att utveckla unika tekniker f6r samarbetande applika-
tioner och tillsammans representerar de en utomordentlig
katalog med branschens bdsta verktyg. Verktygen inklu-
derar gripare, sensorer, verktygsvaxlare och programva-
ra som gor det mojligt for sma och medelstora tillverkare
attautomatiserasinaprocesserpdettheltnyttsatt—snabbt,
effektivt och kostnadseffektivt.
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Ditt val av robot. Ett OnRobot-system. OAVSETT TILLAMPNING

Spara integreringstid och forenkla driftsattningen med var helhetslosning.
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*Om din robotarm inte finns med ovan kan du kontakta din lokala partner
for information om kompatibilitet med andra robotmarken.

Utbildning Flexibilitet
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RG2/RG6

Plug & Produce-gripare
for flera andamal

FORBATTRA PRODUKTIONEN

TEKNISKA SPECIFIKATIONER FOR RG2

Allmanna egenskaper Minimum Maximum | Enhet
Nyttolast = 2 [kl

- 4,4 [lb]
Total slaglangd (justerbar) 0 110 [mm]

0 4,33 [tum]
Gripkraft (justerbar) 3 40 [N]
Griphastighet 38 127 [mm/s]
Griptid 0,06 0,21 [s]
IP-klass IP54

TEKNISKA SPECIFIKATIONER FOR RG6

[ ] (X ) [ ]

Allm3nna egenskaper Minimum Maximum | Enhet I I a m n I n a rO
Nyttolast - 6 [ka] ® Kan anvandas till produkter av olika

: Y [tb] storlekar och material inklusive:
Total slagldngd (justerbar) 0 160 [mm]

- 6,3 [tum]
Gripkraft (justerbar) 25 120 [N] = \\\
Griphastighet 51 160 [mm/s] / 8 ///\\\///
Griptid 0,05 0,15 S
IP-klass £ Maskinbetjaning Forpackning och Montering Plockning och Plast Metall Kartong Glas

palletering placering
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Flexibel trefingergripare
med lang Slaglangd * Flexibel produktion — den langa slaglangden

optimerar betjaningen av CNC-svarvar for
flera delar med olika storlek med en enda
trefingergripare

» Exakt centrerad positionering ger hogre
kvalitet, enhetlighet och prestanda med
minimal programmering

TEKNISKA SPECIFIKATIONER

« Starkt, stabilt grepp med tre kontaktpunkter

gor det snabbt och enkelt att placera om

m griparen for flera olika processer

T I R I B

| Nyobstformgripning | - | - | 1533 | Gkal/b] | + F& mer gjort med anpassningsbara finger-

_ toppar for att flexibelt gripa manga olika
[ internt [ 35138 | - | 18702 | [mom)/ftum] | delar med olika storlek och form

| _Fingerpositionsupplosning | - [ 04/0,004 | - | [mm/itum] |

— reporemoggromter | oa/000a | 0270007 | mmyftom |

— G [ o [ [ w | w ]

I T I I R

metatoind s | o Tillampningar:
(diameterférandring) p g o
Griptid
Haller kvar arbetsstycket Ja
vid stromavbrott?

Matt [L, B, @] 156 x 158 x 180/ 6,14 x 6,22 x 7,08 [mm]/[tum]
1,15/2,5 [kgl/[tb] Maskinbetjaning Forpackning Plockning

och palletering och placering

Kan anvandas till produkter av olika
storlekar och material inklusive:

o
(DB
Tra

Plast Metall Kartong
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Soft Gripper

Utforska nya mojligheter

for automatisering med en
certifierad, livsmedelsgodkand
och varsam gripare

TEKNISKA SPECIFIKATIONER

Allmanna egenskaper Minimum | Standard | Maximum Enhet
Material Tvakomponents silikongummi
Livsmedelsgodkdnnande FDA 21 CFR 177.2600 och EG/EU - 1935/2004
Driftcykler 2.000.000 [cykler]
Omgivningstemperatur -20/-4 | | 80/176 [C)/IF]
Mekanism for fastgoring Snabblas och smartlas
av SG-verktyg
Tvattbar Diskmaskinssaker
$G-a-H/SG-a-S
Max. nyttolast - - 2,2/1,5 [kg]/[lb]
4,85/3,3
Arbetsrackvidd, greppmatt (A) 11/0,43 - 75/2,95 [mm]/[tum]
Arbetsrackvidd, greppdjup (B) - 38/1,496 - [mm]/[tum]
Mjuk del (SG-a-S) (C) - 16/0,63 - [mm]/[tum]
Matt (Hx@max) 76x112/3x 4,4 [mm]/[tum]
Vikt (inklusive smartlas) 0,168/0,37 [kg]/[lb]
SG-b-H
Max. nyttolast - - 2,2/4,85 [kal/[lb]
Arbetsrackvidd, greppmatt (A) 24/0,94 - 118/4,65 [mm]/[tum]
Arbetsrackvidd, greppdjup (B) - 40/1,57 - [mm]/[tum]
Métt (Hx@max) 77 x109/3,03 x 4,29 [mm]/[tum]
Vikt (inklusive smartlas) 0,172/0,379 [kg]/[lb]

Utforska nya mojligheter For att automatisera
livsmedels- och dryckeshantering med en
certifierad, livsmedelsgodkand och varsam
gripare

Hantera oregelbundna former och 6mtaliga Foremal

enkelt med en flexibel silikongjuten gripare

Hantera brackliga och 6mtaliga Féremal sdkert och fa
hogre kvalitet pa produktionen och minskat spill

Ingen extern lufttillFérsel betyder inget damm, inget
buller, ingen komplexitet och inga extra kostnader

Tillampningar:

Forpackning och Plockning och
palletering placering

oft Gripper

Kan anvandas till produkter av olika
storlekar och material, daribland:

[~
(0]0)=)
Tra

Organiskt Plast Metall
material

Glas
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OnRobot Eyes

Det har aldrig varit lattare att
lagga till ett visionssystem i
robottillampningar

TEKNISKA SPECIFIKATIONER

Kameraegenskaper

Granssnitt USB-C 3.x
Utdataupplosning 1280 x 1080

Arbetsavstand
Omgivningstemperatur
IP-klass
Eyes Funktioner
12 konfigurationer (4 x 3)

Omkonfigurapilitet vid L e
robotmontering

0-45-90 (grader)

TVp:0,5's

Detektering, noggrannhet Extern montering Robotmontering

Rekommendationer For tillampning och installation
Ljusforhallanden Inga drastiska, omedelbara forandringar

Reflektioner och riktade ljuspunkter | Hall till ett minimum

Egenskaper hos f6 Skiljer sig fran bakgrunden

Kamera i forhallande till arbetsyta Riktad rakt mot den

FORBATTRA PRODUKTIONEN

* Ldgg till ett visionssystem med enbilds-
kalibrering, snabb programmering och sémlos
griparintegration till dina robottillampningar

* Ett prisvart och effektivt 2,5D-visionssystem
med djupseende for varierande hojd eller
staplade foremal

* Ett flexibelt och anpassningsbart visions-
system F6r montering pa roboten eller externt,
som passar perfekt For praktiskt taget alla
samarbetande applikationer

 Enkel sortering, plockning och placering

av ostrukturerade tillampningar med hég
tillForlitlighet oavsett robotarm

Tillampningar:

Plockning och Maskinbetjaning
placering




Grab & Go

—varsamt men fast grepp
INnspirerat av naturen

TEKNISKA SPECIFIKATIONER FOR GECKO

Allmanna egenskaper

Material i arbetss- Polerat Akryl Glas Metall-

tycket stal Metall

Maximal nyttolast 6,5 kg 6,5 kg 55kg | 55kg [ka]
(x2 sakerhetsfaktor) 13,2 b 13,2 1b 13,2lb | 881b [lb]
Forspanning som kravs | 140 [N]
for maximal

vidhaftning

Lossningstid 300 ms [ms]
Haller kvar arbets- Ja

stycket vid stromav-

brott?

Dynor

Utbytesintervall for 150 000 till 200 000 cykler fF6r HOG férspdnning [cykler]

dyna

200 000 till 250 000 cykler fér LAG Férspanning

Manuell rengoring

Isopropanol och luddfri trasa

Robotiskt rengorings-
system

Rengoringsanldggning

Sensorer
Forspanningssensor Avstandssensor med ultraljud
Intervall 40-140N 0 260 [mm] | [N][mm]
9-311lb 10 [tum] | [lb][tum]
Fel 7% 2%
IP 42

* Ingen tryckluft, vilket sparar under-
hallskostnader och ger snabbare aterbe-
talning pa sa lite som 5 manader.

* Precis gripteknik som inte ldmnar nagra
marken okar produktiviteten i plock- och
placeringsuppgifter.

* Innovativ geckoteknik mojliggor gripning av
platta, porosa foremal som kretskort och
utokar mojligheterna For automatisering.

* Ingen extern lufttillForsel, vilket minskar
buller och damm.

Ti llé m p n i n g afl. Forpackning och Plockning och

palletering placering

Utmarkelser som tilldelats geckogriparen:

- Forsta pris i Invention and Entrepreneurship in Robotics Award (IERA)
* Robotpriset vid Hannovermassan 2019

« Silverpris, Edison-priset for innovation inom robotik

* Innovationspriset inom robotik vid Global Robot Expo

Gecko

Kan anvandas till produkter av olika
storlekar och material inklusive:

()@ &) @

Plast Metall Glansiga Glas
férpackningar
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SP1/SP3/SP5
Gecko Single Pad Gripper

TEKNISKA SPECIFIKATIONER

Allmanna egenskaper Enhet
SP1 1/2,2 [kg] / [lb]
Maximal nyttolast SP3 3/6,6 [kg] / [lb]
SP5 5/11 [kg] / [lb]
Minimum SP1:2,8 SP3:8,2 SP5:11,6 [N]
FérsPi?g\i/rs‘g oM 1 Medel SP1:8,2 SP3:23,4 SP5:33 IN]
Maximum SP1:13,3 SP3:38,6 SP5:54,4 [N]
Lossningstid 100-1000 (beroende pa robotens [ms]
hastighet)

Haller kvar arbets-
stycket vid strémavbrott?

Ja. Hur lange?
Kan halla i flera dagar om arbetsstycket ar ordentligt
centrerat och ostort

IP-klass IP42
Matt (H x B) 69x71/2,7%x2,8 [mm] / [tum]
Sp1 0,267 /0,587 [kg] / [lb]
Vikt SP3 0,297 /0,653 [ka] / [b]
SP5 0,318/0,7 [kg] / [1b]

Dynornas egenskaper

| Enhet

Material

Patenterad silikonblandning

Slitageegenskaper

Beror pa ytans grovhet

Utbytesintervall

~200 000 | [eykler]

Rengoringssystem

1) OnRobot rengdringsstation
2) Silikonroller
3) Isopropanol och luddfri trasa

Rengoringsintervall

variabelt

Aterhdmtning

100 %

Kompakt, lattvikt Gecko Single Pad Griparen
behover inga kablar, elektricitet, luft eller
programmering for kostnadseffektiv, plug-
and-play-funktion

Innovativ vidhaftande gripare for platta, slata
eller perforerade foremal automatiserar

uppgifter som tidigare inte var mojliga

Inga gripmarken ens pa glansiga ytor innebar
att rengoring inte behovs, vilket sparar tid
och Forbattrar produktiviteten

Ingen extern lufttillforsel kravs minskar oljud
och damm, reducerar underhallskostnader,
och paskyndar driftsadttningen

Tillampningar:
Forpackning och Plockning och

palletering placering

Gecko
Single Pad
Gripper

1KG

payload

Kan anvandas till produkter av olika
storlekar och material inklusive:

OIOIO

Plast Metall Glansiga Glas
forpackningar

3KG

payload

5kG

payload



Plockning och
samarbete - en
hjalpande hand med
etl: anselsinne

Varldens forsta gripare som kan detektera
foremal med inbyggda sensorer for kraft/
vridmoment samt

narhetssensorer.

TEKNISKA SPECIFIKATIONER FOR RG2-FT
Alimas egenskaper | Minimum | Maimum | Enhet
Nyttolast 2 [ka]
4,4 [lb]
Total slaglangd 100 [mm]
(justerbar) 3,93 [tum]

IP-klass IP54

Kraftsensorns Txy Tz

egenskaper

Nominell kapacitet | 20 40 0,7 0,5 [N] [Nm]
(N.C))

Bullerfri upplésning , 0,4 0,008 | 0,005 | [N] [Nm]

» Korrekt avkanning forbattrar
produktionskvaliteten genom att minska
felkvoten med upp till 60 % i kdnsliga
plocknings- och placeringsprocesser.

 Lattprogrammerad avkanning gor att
roboten kan fungera som en tredje arm
for operatoren, med manniskoliknande
egenskaper.

» Formagan att automatisera inforingsuppgif-
ter som inte tidigare var mojliga kan sanka
driftkostnaderna med 40 %.

RG2-FT

e
G)B
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Grab & Go - flexibel och justerbar
elektrisk vakuumgripare

TEKNISKA SPECIFIKATIONER FOR VG10

Allm3dnna egenskaper

Vakuum [vakuum]
[bar]
[inHg]

Lufeflode o 2 [ Nymin

Nyttolast

storlek 0,5x0,5 20x20 [tum]
Grpid |- oz -8
Sppid |- o |- |8 |

Vakuumpump Integrerad, elektrisk BLDC

4 justerbara for hand, 2 vakuumkanaler
IP-klass IP54

Matt (hopfalld) 105 x 146 x 146 [mm]
4,13 x5,75x 5,75 [tum]
Matt (utfalld) 105 x 390 x 390 [mm]
4,13 x 15,35 x 15,35 [tum]

FORBATTRA PRODUKTIONEN

« Driftklar vid leverans — bara att koppla in
i robotarmen och konfigurera griparen efter
produkten - ger snabb produktivitet och
l6nsamhet.

* Ingen extern lufttillForsel, vilket minskar
underhallskostnaderna och paskyndar
driftsdttningen.

« Dubbel gripfunktionalitet mojliggor kortare
cykeltid.

Tillampningar:

@ ©

Forpackning och Plockning
palletering och placering

Plast

Metall

Glansiga
forpackningar

Glas




Kompakt vakuumgripare FORBATTRA PRODUKTIONEN
far alla dina behOV * Flexibel elektrisk vakuumgripare med

obegransad anpassning som passar till alla
dina tilldmpningsbehov

e Liten, lattviktsgripare perfekt for sma ytor
men med kraft for fFéremal pa upp till 15 kg

TEKNISKA SPECIFIKATIONER FOR VGC10
B — * Ingen extern lufttillForsel behovs for
Allmanna egenskaper Minimum Maximum minskade underhallskostnader och snabbare

Vakuum 5% 80 % [vakuum] driftsattning
-0,05 -0,810 [bar]
1,5 24 [inHg]

Lurfode O N R
15 [ka]

Rekommenderad arbetss- Obegrénsad beror pa armarna

tycke-storlek

Vakwumkoppar |1 |- 7 fst]

Gipid |- o |- & E . .
Seppid - o |- @ | Tillampningar:
Integrerad, elektrisk BLDC

Ersattningsbara, anpassningsbara

El

Matt (hopfalld) 101 x 100 x 100 [mm]
3,97 x 3,94 x 3,94 [tum]
0,814 [ka] Forpackning Plockning och Maskinbetjdning
1,79 [1b] och palletering placering
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Touch & Go - enkel
automatisering med
ett kanselsinne

TEKNISKA SPECIFIKATIONER FOR HEX-E QC

Allm3dnna egenskaper | Sexaxlad kraft-/vridmo- Enhet
mentsensor
Fxy Fz Txy Tz
Nominell kapacitet (N.C.) | 200 200 10 5,5 [N] [Nm]
Deformation av enskild | +1,7 +0,3 +2,5 +5 [mm] [°]
axel vid N.C. (typisk) + 0,067 +0,011 +2,5 +5 [tum] [
Upplésning (bullerfri) 0,2 0,8 0,01 0,002 | [N][Nm]
IP-klass 67
Matt 50x71x93 [mm]
1,97 x 2,79 x 3,66 [tum]
TEKNISKA SPECIFIKATIONER FOR HEX-H QC
Allm3dnna egenskaper | Sexaxlad kraft-/ Enhet
vridmomentsensor
Fxy Fz Txy Tz
Nominell kapacitet (N.C.) | 200 200 20 13 [N] [Nm]
Deformation av enskild | £ 0,6 +0,25 +2 +3,5 | [mm][]
axel vid N.C. (typisk) +0,023 +0,009 +2 +3,5 | [tum] []
Upplésning (bullerfri) 0,5 1 0,036 | 0,008 | [N][Nm]
IP-klass 67
Matt 50x71x93 [mm]

1,97 x 2,79 x 3,66

[tum]

* Flexibel sensor utékar moéjligheterna for

automatisering av processer som inte tidigare
var mojliga.

Driftklar integration forkortar
driftsdttningstiden For precisa
inforingsuppgifter fran manader till dagar.

Sensorteknik med hég noggrannhet ger 95 %
battre kvalitet vid inforings- och monterings-
uppgifter.

Sensorbaserade tillampningar forkortar cykelti-
den med upp till 60 % sa att du kan producera
mer med samma antal anstallda.

Enkel programmering gor det mojligt att komma
igang med komplexa poleringsuppgifter pa
mindre an en dag.

Tillampningar:

@) @) () @

Ytbehandling Plockning och Montering

Kvalitetsprovning
placering och inspektion

HEX kraft-/vridmoment-
sensor

Kan anvandas till produkter av olika
storlekar och material inklusive:

[-]
G)B
Trd

Plast Metall Glas



En enda kontaktpunkt
for samarbetande tillampningar

Med Dual Quick Changer kan du nu anvanda tva verktyg i samma cykel
och darmed fa hogre utnyttjandegrad av dina robotar.

Byt snabbt mellan olika verktyg och

QUICK CHANGER uppfyll fFérandrade produktionsbehov.

DUAL QUICK CHANGER

\_

» Den dubbla griparen forkortar cykeltiden och kan
forbattra produktiviteten med 50 % eller mer.

+ Okad produktivitet ger snabbare &terbetalning
och l6nsamhet pa sa lite som 3 mdnader.



Kontaktuppgifter:

OnRobot A/S
Teglvaerksvej 47H
5220 Odense S@
Danmark
+4553535737
sales@onrobot.com
www.onrobot.com

Hitta en OnRobot-partner nara dig



