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Automatiserad montering av armering med industrirobotar

1. En konstruktor designar
korgen digitalt med
standardverktyg for
byggbranschen.

Planning software

2. Planeringsmjukvaran
skapar automatiskt ett
robotprogram for att
montera korgen.

3. Det automatgenererade
programmet exekveras i
cellen och korgen byggs.
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Forbattra arbetsmiljo och produktivitet Enodo

med industrirobotar i atervinningsindustrin Robotics

Var 2024: Fortsatter besok
Utvecklar Al modell for materialigenkdnning

!

Arsskiftet 2023/2024: installerar ieiat;embgr 2-?%3' q !'” 2025_3 Forsta
forsta kamerasystemet for vial med priotkun installation
Augusti 2023: beviljas datainsamling
finansiering for forstudie Augusti 2024: Beviljas finansiering
Host 2023: besoker anldggningar for utveckling av prototyp

VINNOVA



n obekvam sanning om arbetsmiljo
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Manga nodvandiga steg i dagens atervinning utsatter
personal for en




Exempel pa manuellt utplockat material
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Industrirobot

de rorelser

| & :
RS
e
<.
RSN
8\E 2
QO T
B8
V,nrbmd
o2 0
o
SRR
oo Q8
‘O 5 :0
L L
9 . O Ee

.s



Tekniska genombrott mojliggor robotik i ostrukturerade miljoer

1. Datorseende

 Robotens 6gon

« Neurala natverk tranas till forsta omgivningen

* Mogen teknik brett kommersialiserad och anvand
i produktion

2. Rorelseintelligens

* Robotens hjarna

« Mojliggor systemet att fatta snabba beslut och anpassa
rorelser enligt forandringar i robotens omgivning

« Mogen teknik som inte kommersialiserats i nagon
betydande omfattning







n obekvam sanning om arbetsmiljo

Varfor anvands inte de robotsystem for avfallssortering
som redan finns pa marknaden?




Var losning - E0B%%cs

Enodo Date

Cloud datastore use




Kontakta oss garna!
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